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RESUMO

Este trabalho tem como objetivo apresentar as facilidades e particularidades da comunicagao
Bluetooth e WIFi, seus periféricos, recursos para o desenvolvimento de aplicativos para
smartphone e aplicativos, que oferecem soluc¢Ges e recursos de acordo com as necessidades
do projeto desenvolvido. Dentre os temas de trabalhos de conclusdo de curso (TCC),
apresentados por alunos de cursos técnicos por conta das facilidades apresentadas pela
Internet of Things (loT), muitos apresentam ideias que abordam monitoramento com
smartphone e sites na internet, que mostram informacdes coletadas por algum sistema
eletrénico com a capacidade de conexdo com a internet como a placa nodeMCU ESP 32.

ABSTRACT

This work aims to present the facilities and particularities of Bluetooth and WiFi
communication, its peripherals, resources for the development of applications for smart
phone and applications that offer solutions and resources according to the needs of the
developed project. Among the topics of Course Completion Work (CCW) presented by
students of technical courses because of the facilities presented by Internet of Things (loT),
many present ideas that approach smartphone monitoring and internet sites that show
information collected by some electronic system with the ability to connect to the internet
such as the board nodeMCU ESP 32.
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1 INTRODUCAO

Com o avanco tecnolégico cada vez mais rdpido, dindmico e colaborativo, é possivel
observar facilidades sendo implementadas em ambientes residenciais, comerciais e
industriais. Como exemplo, existe a indUstria 4.0 e a IoT.  E possivel encontrar um vasto
conteudo abordando esses avangos e comodidades oferecidas em sites de empresas que
criam aplica¢Oes especificas para suas necessidades, visando a redugdo de custo e rapidez no
processo de fabricagdo, validagao e distribuicdo. Como também é possivel encontrar recursos
e aplicagdes voltadas para necessidades mais simples, que possam ser adaptadas para uma
residéncia.

Para exemplificar, é possivel encontrar diversos projetos sobre automacgao residencial,
onde o usuario controla a iluminagdo da sua casa e monitora algumas cameras, através do seu
smartphone utilizando uma comunicagao via bluetooth ou WiFi.

A partir desta necessidade de comunicagao via bluetooth ou WiFi, encontramos alguns
recursos como a placa de bluetooth HC-05, que deve ser conectada em algum
microcontrolador como o PIC ou uma placa de desenvolvimento microcontrolada, como o
Arduino. Caso a necessidade seja uma comunica¢do via WiFi, é possivel encontrar algumas
placas de desenvolvimento microcontrolada como o ESP 8266 12E ou o ESP32. Estas placas
podem ser programas para o acionamento de terminais como um microcontrolador e possui
a possibilidade de conexdao com o WiFi.

E para a conseguir ler todas as informacdes geradas em um celular, por essa
qguantidade de recursos, se faz necessario um aplicativo que pode ser adquirido em loja de
apps ou desenvolvido através de algumas ferramentas disponiveis na internet como o
appinventor.

Para exemplificar todos os recursos, sera desenvolvido neste trabalho o
monitoramento de um equipamento através do smartphone, utilizando a comunicacdo
bluetooth e WiFi abordando a programacdo da placa de desenvolvimento microcontrolada e
da criagdo do aplicativo responsavel pela leitura dessas informacgdes.

2 DESENVOLVIMENTO

Para o desenvolvimento de um projeto capaz de monitorar e enviar informacgdes para
um smartphone, é necessario entender o funcionamento dos recursos de transmissao via
bluetooth e WiFi, assim como os aplicativos de leitura.

2.1 Bluetooth

A transmissdao via bluetooth ocorrera através do circuito chamado HC-05. Sua
recepcao e transmissdo de informacdes acontece de forma serial pelos terminais TX e RX. O
HC—05 possui alguns parametros de configuracdes que podem ser modificados através dos
comandos AT.

Para se configurar o HC-05 foi necessario utilizar o conversor USB para RS232 TTL, na
figura 1. E importante ressaltar que os terminais TX e RX do HC-05 trabalham com uma tensio
de 3,3V e o conversor utilizado possui um jumper, que permite a atenuacdo de 5V para 3,3V,
compatibilizando os dados da porta USB.
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Figura 1 — Ligagdo do HC-05 ao FTDI

Fonte: Elaborado pelo autor

Apds conectar o conversor na porta USB do personal computer (PC), o Windows fard a
instalacdo do driver como apresenta a figura 2, informando a porta COM, porta serial de
comunicacao utilizada.

Figura 2 — Tela de informagao da porta COM habilitada

F h
] Instalagdo de Software dem <. M

O dispositivo esta pronto para uso
USE Serial Converter +f Pronto para uso
USE Serial Port (COMS) +f Pronto para uso
e E

Fonte: Elaborado pelo autor

Apds a ligacdo como apresentado na figura 1, é necessario configurar o programa onde
serdo inseridos os comandos de configuracdo. O programa usado é o TERMITE 3.1, figura 3.

Figura 3 — Tela de comando do TERMITE 3.1

P Termite 3.1 (by CompuPhase) = =

[ Disconnected - dlick to connect | [settings | [ clear | [ About | [ Close |

Fonte: Elaborado pelo autor
O programa possui um botdo chamado Settings, que apresenta uma tela de

configuracdes editaveis, que sdao necessarias para estabelecer comunicacdo com o HC-05. A
figura 4 apresenta essa tela com as configuragdes alteradas.
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Figura 4 — Configuracdes de comunicagao do TERMITE 3.1
Serial port settings

Paort configuration Transmitted text Options
Port COoM5 - () Append nothing [ stay on top
(") Append CR. Quit on Escape
Baud rate 9600 -
=R v ™) Append LF Autocomplete edit line
Data bits (@ Append CR-LF [7] Close port when inactive
Parity Received text [7] Function Keys -
Flow contral |RTSjCTS Font | default b [ Hex View
—— F Word w [ Highlight
Farward nane - ard wrap [ Log File -
User interface language English {en) - [ Cancel ] [ Ok

Fonte: Elaborado pelo autor

Ao finalizar e confirmar as configuragdes, é possivel iniciar a conexdo e transmitir os
comandos AT.

Os comandos AT (aten¢do) ou comandos Hayes foram concebidos na década de 80 por
Dennis Hayes para estabelecer comunica¢do entre modems.

A lista de parametros bdsicos utilizados para o desenvolvimento do sistema de
monitoramento sao:

AT (ENTER) = comando para testar a comunicagdo entre pc e a placa. Caso ocorra a
comunicac¢ao, o HC — 05 retornara a mensagem Ok. Caso contrario ele retornard a msn ERRO
ou ndo retornara nenhuma mensagem.

AT +UART=xxxx (ENTER) = comando que configura a taxa de Baud Rate para a
comunicacao serial. O valor de baud rate parametrizado foi de 9600, portanto, o comando foi
AT+UART=9600 e como confirmacdo o pc recebe a mensagem ok.

AT + NAMEnomedobluetooth (ENTER) = comando que configura o nome da rede
bluetooth. O nome utilizado foi hcO5_SENAI e para inserir essa informacdo, o comando
inserido foi AT + NAME=hc05_SENAI. Como confirmag¢do do comando, a mensagem de retorno
sera OK.

AT + PSWD="xxxx”(ENTER) = comando que configura uma senha de autorizacdo para
gue o smartphone se conecte ao HC — 05. A senha usada é 1234 e o comando usado para
inserir essa configuracdo foi AT + PSWD="1234" (ENTER) e como retorno de confirmacdo a
mensagem é OK.

Na figura 5 temos o programa TERMITE 3.1 se comunicando com o HC-05 através dos
comandos AT.
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Figura 5 — Inserindo os comandos AT no TERMITE 3.1

E Termite 3.1 (by CompuPhase) Aﬁl =

[L_coM5 3600 bps, 81, RTS/CTS ] [Settings | [ Clear | [ About | [ Close |

AT -
oK

| |AT+UART=9600.0.0
oK
AT+NAME=hcl5_SENAI
oK

AT+PEWD="1234

oK

Fonte: Elaborado pelo autor

4
(]

Apds as configuragdes basicas do HC-05, é necessdrio desenvolver o aplicativo do
smartphone, que efetuara a leitura das informacdes transmitidas pelo bluetooth. Em lojas de
aplicativos é possivel encontrar diversos aplicativos, que permitem essa transmissdo e
recepcdo de informacgdes via bluetooth além de promover pequenas alteragées editdveis pelo
usudrio. O HC-05 ird se comunicar com um aplicativo, que foi desenvolvido através da
plataforma online chamada appinventor, que é possivel ser acessada pelo site
<http://appinventor.mit.edu/explore/>, figura 6.

Figura 6 — Pagina inicial do appinventor

" MIT App Inventor | Explo. X Seatic ] |
< C (Y | ® sppimventor.mitedu/explore/ W | O
*“ﬂ MIT e About ~ News & Events + Resources ~
Anyone Can Build Apps That Impact the World Custom § “
BECBRED Donee

MIT Mastéf Trainers
Program

L B s
MassTLC 2017
in Educational Distinguished Leader Award

Mobile Computing

MOOC Begins: Mar 19, 2018
e mr In-Person Workshop at MIT: July 30-Aug 1, 2018
http://bit.ly/MMT2018

Try out our
App Building Guides!

Snapchat Remix
Translation App Guide
Mood Ring

Active Users: This Month; This Week: Today:

Registered Users: T Apps Built Learn more about Youth Radio

Fonte: Elaborado pelo autor
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A légica de funcionamento do aplicativo é evidenciado pelo fluxograma da figura 7.
Figura 7 — Fluxograma

conexao bluetooth
esta habilitada ?

Botdo desconectar
pressionado ?

Encerra
comunicacdo

botdo sair
pressionado ?

Rede bluetooth
escolhida ?

Apresenta valor
de tensdo

\{\

Apresenta valor

de corrente Encerra
aplicativo

Fonte: Elaborado pelo autor

Para iniciar o processo de desenvolvimento no appinventor, é necessario ter uma
conta de email do gmail. Logo apds é necessario criar um projeto novo para iniciar a criagao
do aplicativo.

O ambiente de desenvolvimento do aplicativo é dividido em duas partes onde a
primeira é destinada a criacao da interface grafica com recursos para inserir elementos que
interajam com o usuario. A segunda parte é destinada a programacao do aplicativo através de
blocos légicos.

Figura 8 — Pagina de configuragdo da tela do aplicativo

[ Monitor de funcionamento ]

Tenséo de alimentagao

| Corrente Elétrica |

Fonte: Elaborado pelo autor
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O aplicativo que ird efetuar a leitura dos dados enviados por bluetooth terd uma
interface como apresentada na figura 8.

O aplicativo possui dois botdes para conectar e desconectar ao HC—05, um espaco
destinado a apresentar o valor de tensdo e um espaco destinado a apresentar o valor de
corrente. Na figura 8 é possivel ver retdngulos com linhas pretas, que servem para dar espacos
entre os itens da tela.

Apds o desenvolvimento da interface com o usudrio, a préxima etapa é acessar a tela
de programacdo para inserir os blocos responsdaveis pelo funcionamento do aplicativo. Na

figura 9 é apresentada a tela com os blocos ja inseridos.
Figura 9 — Tela de programacao em bloco do aplicativo
Monitor_estatus

Blocks Viewer
B Built-in -
B centrol
B iogic
Wuan
Mreq
Buists
W colors
B variables
o= =
W procedures 0 = EEIOCIE EEEE v | e camezt
& [ screen
& [verticalAmangementl
B verticalSerollamanger.

& [Hverticalscrollarangen

A HorizontalAmangemer’
& [BverticalScrollarrangen!
A Horizontal Amangemer
@ [HverticalscroliArrangen

n
& ClienteBluetooth1 ™
4

Rename | Delete ho @0

Show Warnings

Fonte: Elaborado pelo autor

O primeiro conjunto de blocos inserido é apresentado na figura 10 onde o objetivo é
verificar se o bluetooth do smartphone estd habilitado logo que o aplicativo é aberto pelo
usuario.

Figura 10 — Bloco de programa inicializa o bluetooth

when Initialize

L@ F L ClienteBluetooth1 - B Enabled -
then  call .ShowChooseDialog
U I > O Bluetooth esta desligado < B
title
button1Text
button2Text

s il M ClienteBluetoothd » B8 IsConnected ~

Fonte: Elaborado pelo autor

A légica aplicada faz a seguinte verificagdo:

Quando a SCREEN1 for inicializada (aplicativo iniciado), o bloco farda uma condicdo IF
analisando se o ClienteBluetooth1 ndo esta habilitado. Caso essa afirmagdo seja verdadeira, o
bloco CALL Notificadorl.ShowChooseDialog serd executado fazendo aparecer uma tela de
mensagem informando que o bluetooth esta desabilitado e oferece um ok para que o usuario
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habilite e o botdo cancelar para que o aplicativo seja encerrado. A figura 11 é a tela que o
aplicativo apresenta como resultado do bloco descrito.

Figura 11 — Tela do aplicativo
0o e 4 10:29

Status Monitor

-> 0 Bluetooth esta desligado

ok cancelar

Fonte: Elaborado pelo autor

O segundo conjunto de bloco estd vinculado ao botdo conectar do aplicativo. Para o
bloco foi dado o nome de EscolhelListal.

Este bloco ird apresentar uma tela com a lista dos periféricos com bluetooth
disponiveis para serem conectados ao aplicativo.
Quando (When) o botdo conectar (Escolhelistal) for pressionado, o recurso
ClienteBluetoothl.conected serd evocado e apresentard os dispositivos bluetooth. Porém
para selecionar o periférico desejado é necessario o bloco de programa da figura 12.

Figura 12 - Bloco de programa que habilita lista de conexdes

when (S5 CNESETRSY AfterPicking
o0 BEEE Escolhelistal » B Selection » RGBS N ClienteBluetooth1 » Be s

address |

L Escolhelistal - I Selection vl

Fonte: Elaborado pelo autor
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Figura 13 - Lista de conexdes bluetooths disponiveis

Monitor_estatus

18:89:5B:32:1A:1E Galaxy J5

00:18:E4:34:DE:7C hc05_SENAI

Fonte: Elaborado pelo autor

Figura 14 - Bloco de programa que permite selecionar e iniciar a conexao

V= Escolhelistat -
o S Escolhelistal -
A

ClienteBluetooth1 -

: to | - AddressesAndNames vl

Fonte: Elaborado pelo autor

Através da lista de bluetooths na regiao, a conexdo podera ser estabelecida, conforme
figuras 123 e 14

O terceiro bloco é destinado a desconectar o bluetooth. Quando o botdao Desconectar
é pressionado, a conexdo é interrompida e a mensagem Aplicacdo encerrada é apresentada
junto com um botdo de OK, que finaliza a tela. Na figura 15 temos o bloco do programa que
executa esta acdo e na figura 16 a tela apresentada no aplicativo.

Figura 15 - Bloco de programa que desconecta o bluetooth

when .Click
|} ClienteBluetooth1 - |
then  call .Disconnect
call .ShowMessageDialog

message -> Aplicagdo encerrada<-
title ¥ Status Monitor &

buttonText

Fonte: Elaborado pelo autor
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Figura 16 — Tela aplicativo desconectado

Status Monitor

-> Aplicag@o encerrada

Fonte: Elaborado pelo autor

O dultimo bloco de programa é responsavel por receber e tratar as informacgbes
recebidas pelo hcO5_SENAI.

As informacGes de tensdo e corrente devem ser atualizadas constantemente, pois sdo
valores que sofrerdo alteracdes, portanto o aplicativo deve buscar atualizar essas informacoes
de tal forma que seja possivel acompanhar em tempo real essas mudancas, figura 17.

Essa atualizacdo se faz possivel por conta com recurso chamado CLOCK1.

Esta fungdo ird executar um bloco de forma ciclica a cada 100ms. A primeira verificacdo
desse bloco é uma condicdo IF ( SE ), que verifica se existe conexdo do aplicativo com o
hcO5_SENAI. A segunda condicdo IF verifica se o aplicativo esta recebendo por bluetooth um
valor maior que 0. Apds uma verificacdo positiva, os valores recebidos serdo armazenados em
uma varidvel. A terceira condicdo ird verificar se o valor recebido é uma medicdo de tensao
ou corrente elétrica. Se o valor recebido tiver a letra V, o valor sera apresentado na “text_label
label_tensdo” e se o valor recebido tiver a letra I, o valor serd apresentado na “text_label
label_corrente”.

Figura 17 — Bloco de programa que condiciona as informag6es do HC-05

when [l qES -Timer

ClienteBluetooth1 - B IsConnected -
call [EINTEITEREGEED BytesAvailableToReceive £ [

50 global serial - Jif . ||l ClicnteBluetooth1 ~ BEEd= SIS
numberOfBytes =1l ClienteBluetooth » M=l

B R T global seral - |
piece | 3"
then  set : =Y ictai seriai ]
else if contains text | get
piece | "
then :Et : LR = global serial - |

Fonte: Elaborado pelo autor
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A partir das configuracdes descritas nas figuras anteriores é possivel gerar o arquivo.

apk e instal

ar no smartphone como apresenta a figura 18.

Figura 18 -Tela do aplicativo

Monitor de funcionamento

Conectar Desconectar
Tensao de alimentagao
V=497v

Corrente Elétrica
1=0.67mA

sair

Fonte: Elaborado pelo autor

A leitura, interpretacdo e conversdo de dados para o formato serial ocorrera através
do modo USART do microcontrolador PIC 18F4550, segundo Miyadaira:

A USART é um circuito eletrGnico responsavel pela interface entre o
dispositivo e a porta serial. Na transmissdo. O dispositivo envia os dados para
a USART de forma paralela e a USART se encarrega de transmiti-los bit a bit.
Pela comunicagdo serial. Na recepgao, A USART realiza a operagdo contraria,
ou seja, recebe a mensagem bit a bit e a entrega de forma paralela para o
dispositivo (MIYADAIRA, 2012, p. 209).

O microcontrolador ird receber os dados do sensor de corrente e do sensor de tensdo que
passardo pelo processo de conversao ADC e pela conversao para caracteres que informem os
valores compativeis com os verificados pelos sensores. logo apds € iniciada a transmissdo dos
valores via UART para o HC-05.

Toda a programacao foi elaborada usando o MPLAB 8.5 e com o compilador C18. Como
um dos objetivos deste trabalho foi desenvolver a ldégica de programacdo, todo o
desenvolvimento légico no pic foi realizado a partir da configuracdo dos registradores do ADC
e dos registrados do UART. Para a constante atualizagdo dos valores, foi utilizado na
programacao o recurso de interrupcao por TIMERO, segundo Miyadaira:

As interrupcOes desempenham um papel importante em sistemas
microcontrolados. Pois permitem suspender a qualguer momento a
execucdo de uma linha de cédigo e comecar a executar uma rotina
designada ao tratamento de uma determinada interrupg¢do. Apds
finalizar a rotina, o processador retorna ao ponto do programa que
estava antes de a interrupgao ser gerada (MIYADAIRA, 2012, p.195).

A figura 19 apresenta as sub-rotinas executadas no PIC a cada finalizagao de contagem

do TIMERO.
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Figura 19 — Subrotinas no pic

#pragma code int alta=0x008
void int alta(void) {

T leitura TxRx();

}

#pragma code

#pragma interrupt leitura TxRx

//-—— subrotina de interrupcio
Evoid leitura TxRx(void){
= if (INTCONbits.TMROIF==1) {

TMROL = H

TMROH = ;

ADC leitura(0); // chama subrotina de leitura do canal 0 do ADC

volts ANO() ; // faz o tratamento do valor lido no canal 0

TX volts(); // transmite o wvalor lido pelo canal 0 via bluetooth

temp=0; // atualiza o valor de temp=0

DelaylOKTCYx (50) ; // atraso de 0.1ls

ADC leitura(l); // chama subrotina de leitura do canal 1 do ADC

amper ANI1() ; // faz o tratamento do valor lido no canal 1

TX amper(); // transmite o wvalor lido pelo canal 1 via bluetooth

DelaylOKTCYx( y: // atraso de 0.2s

INTCONbits.TMROIF=0;// zera a flag de ocorréncia de interrupcdo do TMRO
- }

Fonte: Elaborado pelo autor.
A figura 20 apresenta a ligacdo do PIC 18f4550 com o HC — 05. Como ja informado

neste artigo, o terminal RX do HC — 05 tem uma tensdo de trabalho de aproximadamente 3,3V
e se faz necessario um divisor de tensao no terminal TX do PIC.

Figura 20 - Liga¢ao do pic ao HC 05

RCO—
' 77k 22k
T
= i
U1
—ZRAO/AND RCOIT10SO/T1CKI—2
—2—RA1/AN1 RC1/T10SVCCP2UOE(—2
- RA2/AN2/VREF-/CVREF RC2/CCP1/P1A 3 +5V +5V
——|RA3/ANBIVREF+ RC4/D-M 53 A A
-5 _IRA4/TOCKI/C1OUT/RCY RCS/IDHVP |52
T}—RAWANMSSAVMNK&OUT RCE/TXICK [—5e—ORx
oscz O——13—RAB/OSC2/CLKO RC7/RX/DT/SDO [—=2—OTx
oscl OSC1/CLKI X
R1
33 IRBO/AN12/INTO/FLTO/SDI/SDA rRDO/SPPO}—12 AN
c1 34 IRB1/AN10/INT4/SCK/SCL RD1/SPP1 |20 «
35 |RB2/ANB/INT2AVMO RD2/SPP2[—21
oscz 36 _|RB3/ANO/CCP2VPO RD3/SPP3 |22 K A
ot - 37 _|RB4/AN11/KBIO/CSSPP RD4/SPP4}—27 MCLR Q—K
38 |RBS/KBI/PGM RD5/SPP5/P1B—28
1 %RBS/KBIE!PGC RDS/SPPBIPWC% b
40_|RB7/KBI3/PGD | 30
c2 N RD7/SPP7/P1D ¢4 ':I
osc1 REO/ANS/CK1SPPL_8_ 10uF
2ot RE1/ANG/CK2SPP|—2_
— RE2/ANT/QESPP| 10
- 18 | vuse RE3IMCLRVPP |1 etk — —
PIC18F4550 . -

Fonte: Elaborado pelo autor
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Como apresentado na Figura 20 ( pic programacao ) o objetivo é apresentar o valor de
tensdo e corrente e para viabilizar estas medi¢des, o projeto possui dois sensores sendo o
sensor de corrente ACS 12 (U2 no esquema da figura 21) e o sensor de tensdo max471 (U3 no
esquema da figura 21).

Ambos sensores apresentam uma saida analdgica de 0 a 5V, que sera analisado através
de duas entradas analdgicas do pic ( ANO e AN1 ).

O sensor ACS 12 ird medir a corrente do circuito de forma invasiva e possui um terminal
de saida analdgica de 0 a 5V. O sensor Max471 ira medir a tensao e possui um terminal de

saida analdgica de 0 a 5V.

Figura 21- Esquema completo
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Fonte: Elaborado pelo autor
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2.2 WiFi

Outra possibilidade de monitoramento de valores pode ocorrer ao acessar a internet
com o smartphone , o que permite ao usudrio ter acesso as informacgdes de qualquer lugar,
gue apresente um sinal 3G ou 4G.

A transmissdo de dados através de internet ocorrerd por meio da placa ESP 32. Para
facilitar a montagem deste protétipo, foi usado o ESP 32 nodeMCU, que consiste em uma
placa ja confeccionada para ser inserido em uma matriz de contatos por pinos de inser¢do
além de possuir uma montagem, que permite a direta conexao com o pc via USB sem a
necessidade de atenuar a tensdo para 3,3V, ja que esta placa possui um regulador de tensao.

A figura 22 apresenta o ESP32 e a Figura 23 apresenta o ESP 32 nodeMCU.

Figura 22 - NodeMCU

Fonte: Elaborado pelo autor

Figura 23 — Esp 32

GND JUB7.820.1719-2
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1018 1033
05 1025
1017 1026
106 1027

Fonte: espressif

O esp32 pode ser programado utilizando o IDE do ARDUINO o que se mostra como um
grande beneficio pela facilidade de programacdo. Em conjunto com a programacao
desenvolvida no IDE do Arduino, se faz necessario citar o aplicativo utilizado no smartphone,
uma vez que ele interfere de forma direta no desenvolvimento e funcionamento do projeto.

O aplicativo utilizado chama—se BLYNK e tem como principal caracteristica apresentar
ferramentas graficas editaveis destinadas a varidveis de entrada e saida tanto para niveis
analégicos como digitais.
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Ao acessar o site do desenvolvedor do BLYNK e apresentado uma infinidade de
recursos e exemplos aplicaveis aos diversos tipos de Arduino e placas de comunicacdo com
WIFI. A figura 24 apresenta a tela onde é possivel escolher o tipo de placa, o tipo de conexao,

auto token e exemplos de programas associados ao aplicativo BLYNK.

Figura 24 — Pagina de exemplos

< C () | & Seguro | https;//examples.blynkcc/?board=ESP338ishield=ESP3 2% 20WiFiRlexample=GettingStarted%:2FBlynkBlink

W B O

Blynk

B
ESP32 v

Conexéo:
ESP32 WiFi v

Lista completa de hardware suporiado
esta aqui

Token de Autenticacéo
(opcional):

Exemplo:

Servo example, or choose 2 USE sketch and add a code from SendData
exanple
!

/* Corment this out to disable prints and save space */
#define BLYNK_PRINT Serial

#include <WiFi.h>
#include <iFiClient h-
#include <BLynkSimpleEsp3z.h>

[/ You should get Auth Token in the Blynk App
/] Go to the Project Settings (nut icen).
char auth[] = "YourAuthToken”;

/] Your WiFi credentials.
/I set password to "" for open networks.
char ssid[] = "VourNetworkName";

char pass[] = "YourPassword";

vold setup()

Por favor, nos dé

uma estrela do Github!
e Star

W copiar
exemplo

Blynk Blink v /1 Debug console
Serial begin(9608);

Blynk _begin(auth, ssid, pass);

/1 You can also specify server:

//Blynk begin(auth, ssid, pass, “blynk-cloud.com’, 88):

//Blynk begin(auth, ssid. pass. IPAddress(192,168.1,108), 8030);

void loop() ATENGAO!
Alguns esbogas
Blynk.run(); podem conter
/1 You can inject your own code or combine it with other sketches eras. For faver,
/I check other examples on how to cemmunicate with Blynk. Remember verifique o seu
/1 to avoid delay() function! cédigo com
T cuidado &

£ relatar um
problema

Fonte: examples.blynk.cc

Para configurar a o aplicativo de acordo com a necessidade do projeto, foi elaborado
o layout apresentado na figura 25.

Figura 25 — Layout do aplicativo pelo BLYNK

(9 status monitor

TENSAD

[} 220

CORRENTE

.0 20

Fonte: Elaborado pelo autor

Os dois recursos destinados para apresentar os valores de tensdo e corrente estao
atrelados a uma variavel de entrada virtual chamada Vx ( V1, V2 ....) . Essa conexdo é indicada
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ao lado superior direito de cada mostrador. Esses mostradores sdo chamados de gauge,
devem ser configurados no aplicativo como indicado na figura 26.

Figura 26 — Layout do aplicativo pelo BLYNK

[ 0o w7 4 & 1039
< (Gauge Settings ()
Tensao
/pin/v

PUSH N

BJ Delete

Fonte: Elaborado pelo autor
5 CONSIDERACOES FINAIS

O projeto desenvolvido apresenta as facilidades e possibilidades de conexdes e
transmissao de informacdes entre dispositivos através do bluetooth ou WiFi.

E possivel observar a quantidade de informacgdes e recursos para a criacio de
aplicativos ou solugdes ja elaboradas, permitindo assim a integracdao de informagdes e
monitoramento em tempo real de equipamentos de acordo com as configuracdes
estabelecidas pelo programador.

Portanto é possivel implementar em ambiente residencial solu¢des relativamente
baratas e confidveis para verificar o comportamento de equipamentos elétricos. Para
ambientes industriais a confec¢do do projeto deve levar em consideragdo eventos que possam
interferir no funcionamento do projeto.
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